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LỜI CAM ĐOAN 

 

Tên tôi là: Trương Văn Hùng 

Học viên: Lớp Cao học K16 

Đơn vị công tác: Trường cao đẳng nghề KTCN Việt Nam – Hàn Quốc 

Tên đề tài: Thiết kế, chế tạo máy cắt Gas – Oxy điều khiển số 

Chuyên ngành: Kỹ thuật Cơ khí 

Mã số: .............. 

Tôi xin cam đoan đây là công trình nghiên cứu của cá nhân tôi. Các ý tưởng, 

thiết kế, chế tạo cũng như các số liệu là hoàn toàn trung thực, chưa từng được công 

bố trong bất kỳ một công trình nào khác. 

Thái Nguyên, ngày .....tháng .....năm 2016 

       Học viên: 

 

 

 

Trương Văn Hùng 
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LỜI CẢM ƠN 

Trong thời gian thực hiện đề tài, tác giả đã nhận được rất nhiều sự giúp đỡ từ 

phía nhà trường, các thấy cô giáo trong Trường Đại học Kỹ thuật công nghiệp – Đại 

học Thái Nguyên. 

Tác giả xin chân thành cảm ơn Ban Giám hiệu, phòng Đào tạo, các thầy cô 

giáo tham gia giảng dạy đã tạo điều kiện cho tác giả hoàn thành chương trình học và 

hoàn thiện luận văn này. 

Tác giả xin bày tỏ lời cảm ơn chân thành đến thầy giáo PGS.TS Phạm Thành 

Long đã định hướng, theo dõi và truyền đạt kiến thức để tác giả có thể hoàn thành 

được luận văn này. 

Tác giả cũng xin chân thành cảm ơn lãnh đạo trường Cao đẳng Nghề KTCN 

Việt Nam – Hàn Quốc đã tạo mọi điều kiện cho tác giả được đi học nâng cao trình 

độ; xin cảm ơn bạn cùng lớp Trần Nam Thắng, xin cảm ơn tập giáo viên khoa Công 

nghệ Hàn trường CĐN KTCN Việt Nam – Hàn Quốc  đã giúp đỡ tác giả tháo gỡ 

những khó khăn trong khi làm luận văn. 

Mặc dù đã rất cố gắng song do kiến thức và kinh nghiệm còn hạn chế nên đề 

tài chắc chắn còn nhiều thiếu sót và cần bổ sung. Do vậy, kính mong quý thầy cô, 

đồng nghiệp, bạn bè cùng đóng góp để tác giả hoàn thiện kiến thức và ứng dụng các 

kiến thức học được vào trong thực tế. 

Tác giả xin chân thành cảm ơn! 
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